
2026年 日本ロボット学会学術講演会

９月１日～４日

金沢大学
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9/1  オープンフォーラム

9/2～4 テクニカルセッション

プログラム

⚫ 基盤モデル時代におけるPhysical AI 

⚫ オープンハードウェアと学習制御

⚫ 深層生体模倣ロボティクスと多義的身体

⚫ ソフト身体性と実世界適応知能

⚫ 機械学習・ディープラーニング

⚫ AI, Learning and Control

「テクニカルセッション」でフィジカルAIに直接関連

セッション数は昨年と同規模

基盤モデルなどで構想から実証へ
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⚫ 社会実装に向けたPhysical AIの現在と今後の展開

⚫ ロボット学習におけるデータ収集・学習体験ハンズオン

⚫ AIロボットの安全をみんなで考える

「オープンフォーラム」でフィジカルAIに直接関連

フィジカルAIの認知向上によりセッション数拡大

（昨年はゼロ）
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